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Zestaw edukacyjny idealny
na poczatek przygody z
programowaniem i robotyka




Wprowadzenie

mbot pomoze Ci odkrywac $wiat nowoczesnej techniki takim jaki jest naprawde. Wszystkie elementy doskonale
widoczne. Poczuj jak naprawde robi sie roboty. Wez narzedzia, zaplanuj i zbuduj. Mysl logicznie, uzyj matematycznej
mocy i zaprogramuj dziatanie swojego robota.

mBot sprawdza sie doskonale na kazdym etapie edukacji - od poczatku szkoty podstawowej az po szkoty
ponadgimnazjalne. W intuicyjnym programie mBlock opartym na Scratch, miodsi uczniowie nie tylko programuja
roboty, ale tez tworzg proste gry i animacje. Bardziej zaawansowani moga programowac¢ mBota w popularnym
jezyku Arduino oraz rozbudowywac¢ go o dodatkowe czujniki i moduty.
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Lista elementow mCore

Gniazdo zasilania (AA — i
Bluetooth/2.4G / (AA) Ztacze akumulatora LiPo
, Kabel USB (; ~ A\
© s ©
Reset
Kabel 6P6C RJ25 \@ ir
Y ’ Srubokret Gniazdo USB Typ-B — \ —Wylgcznik zasilania
Pojemnik na akumulatory — Zigcza silnikow
(4 x AA, brak w zestawie )
Silnik P
Rama podwozia o o
Kotek dystansowy M4x25 g g
Port RJ2 o o Port RJ25
o o M3 nakretka o o
Czujnik odlegtosci Sruba M3x25 ° m@(@gj@ °
A AN / vﬂ
X - LED RGB 5 — LED RGB
& Silnik L _ _
satatiia— o@®@ % O
Czujnik linii -
Gtosnik Przycisk
Kulka podporowa Odbiornik IR Czujnik swiatta

N
8 @ﬁ $ruba M4x8 Nadajnik IR



Silnik L x1 Sruba M4x8 x2 Sruba M4x8 x2
Nakretka M3 x2 Kulka podporowa x1 > . 7 ) Czujnik odlegtosci x1
ruba M3x25  x2 Czujnik linii x1 : OS%

Rama podwozia x1
Silnik P x1
Nakretka M3 x2
Sruba M3x25  x2

Koto  x2 Kabel RJ25




Podtaczanie

Pojemnik na baterie 1szt.
Rzep 1szt.

Pojemnik na akumulatory AA

modut Bluetooth/2.4G

Akumulator LiPo
(brak w zestawie)

. Czujnik linii
mo

Silnik

do gniazda M2 zeby uzyska¢ wtasciwy kierunek obrotow

Podtacz silnik L (lewy) do gniazda M1, a silnik P (prawy)



Zasilanie Zdalnhe sterowanie

Napiecie zasilania mCore: 3.7V DC — 6V DC b2
r .
Or}TI1ijanie przeszkod

! Tryb 3:

Opcja 1 Opcja 2 Pilot: ;Lyablni:sterowanie . ; . Sledzenie linii Treb 1. Zdalne st .
Baterie lub akumulatory AA (4 szt) Akumulator LiPo 3,7V ze ztaczem 2-pin JST-PH Batera CR2025. Tl o7 ryb 1. Zdaine sterowanie
(brak w zestawie) (brak w zestawie) (brak w zestawie) AN L7 UzyJ k|awiszy na pi|ociel Zeby Wybrac’
tadowany przez ztacze USB robota. kierunek i predkoéc’ robota.
Naprzéd --------B------
Tryb 2. Omijanie przeszkod
. Wlewo --------B-F@l E3 BB B ------- W prawo Robot samodzielnie omija przeszkody.
MR e Wstecz
\ ) \ Tryb 3. Sledzenie linii

Robot samodzielnie Sledzi czarna linie.

Ustaw predkoéé Uzyj zataczonej planszy.

robota
Zdalne sterowanie dziata tylko wtedy gdy na robota wgrany jest "program

domysIny". Mozesz go wgrac przez kabel USB z poziomu mBlock
- (menu>potacz>przywré¢ program domysiny).
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Podpowiedz: uzywaj mBota na ptaskiej rownej powierzchni, najlepiej na podtodze.



Programowanie graficzne mBlock

mBlock jest srodowiskiem przeznaczonym dla ucznidéw rozpoczynajacych swoja przygode z programowaniem, pomaga tez przy przejsciu
z programowania graficznego na jezyki kodowane tekstowo np. Arduino.

- mBlock oparty jest na Scratch 2.0, programy
budowane sg z bloczkéw jak puzzle

- mBlock komunikuje sie z robotem
bezprzewodowo lub przez kabel USB,

- mBlock umozliwia programowanie r6znych
sterownikéw zgodnych z Arduino

- mBlock generuje kod w jezyku Arduino na
podstawie programu utozonego z bloczkow
graficznych

- kod Arduino moze by¢ skompilowany i
zatadowany na sterownik robota, gdzie
wykonuje sie znacznie szybciej niz w trybie
komunikacji z PC

Pobierz: http://mblock.cc/download/

Wiecej materiatéw o mBlock:
http://learn.makeblock.cc/mbot/
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Komunikacja bezprzewodowa

1. Wersja Bluetooth

Oprogramowanie mBlock komunikuje sie z robotem mBot za
pomoca modutu Bluetooth 2.0/4.0. Dzieki temu mozesz rowniez
sterowac robotem przy pomocy aplikacji na urzadzenia mobilne.
Wersja Bluetooth mBota przeznaczona jest dla uzytkownika
indywidualnego oraz dla szkoty.

Wymaga parowania z PC i instalacji sterownikow.

taczenie mBota Bluetooth z komputerem.

1. Wiacz robota i uruchom program mBlock.

2. Menu > Potacz > Bluetooth > Wykryj

3. Poczekaj az program wykryje urzadzenia w poblizu i kliknij
wybrane urzadzenie z listy

4. Potwierdz kod parowania ktéry pojawi sie w komunikatach
systemu operacyjnego

5. Poczekaj az system automatycznie zainstaluje sterowniki

6. Poczekaj na komunikat mBlock'a "Bluetooth potaczony"

Pomyslne potaczenie sygnalizowane jest ciagtym $wieceniem
niebieskiego LED'a na module Bluetooth.

2. Wersja 2.4G

Nie wymaga parowania i instalacji sterownikéw. Lepiej sprawdza
sie w pracowni wyposazonej w wigkszg liczbe robotow.

Idealna dla szkoly. Nie wspotpracuje z urzadzeniami

mobilnymi.

taczenie mBota 2.4G z komputerem:

1. W16z biaty nadajnik 2.4G do portu USB komputera

2. Uruchom program mBlock

3. Wiacz robota

4. W programie mBlock wybierz z menu Potacz > 2.4G > Potacz

Pomyslne potaczenie sygnalizowane jest ciagtym Swieceniem
niebieskiego LED'a na module 2.4G

Od tej pory nadajnik stanowi nieroztaczng pare z modutem 2.4G
z ktérym go potaczytes po raz pierwszy i nie potaczy sie z zadnym
innym modutem (mozna to zmienic¢ w trybie serwisowym).

Dla wygody ponumeruj nadajniki i roboty w pracowni.
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Wiecej materiatéw o mBlock:
http://learn.makeblock.cc/mbot/



Programowanie w Arduino IDE

Sterownik mCore jest zgodny z popularng platformg sprzetowa Arduino. Mozna go programowa¢ w Arduino IDE, tworzgc bardziej zaawansowane
i szybsze programy, wykonywane bezposrednio na sterowniku robota. Do mBota i wszystkich modutéw dodatkowych dostepne sg biblioteki Makeblock.

mbot_firmware | Arduinc;_]:lﬁ‘- @M

File Edit Sketch Tools Help

mbot_firmware

* File Name Mbot_Firmware. ino
* Author Ander
* Updated Ander

* Version ¥1.20101
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for Makeblock Electronic modules with Scratch
CC-BY-SA 3.0

2014 Maker Works Technology Co., Ltd. All right reserved

#include <Servo.h>
#include Uire.h)|
#include “MePort h”
#include “MeDCHMotor. h”

#include “Melltrasonic. h” Y
<

Wiecej szczego6tow:
http://learn.makeblock.cc/mbot/

Dodatkowe czujniki i moduty

Akcelerometr 3-osiowy z
zyroskopem.

Czujnik uzywany do
pomiaru odchylenia od
pionu i przyspieszen
katowych. Dobry do
robotéw balansujacych,
sumo i do$wiadczen
fizycznych.

Czujnik dzwigku.
Mierzy natezenie
dzwieku, umozliwia
sterowanie robotem
przy pomocy gtosu.

Wyswietlacz 7-segm.
Pozwala robotowi na
wyswietlanie ré6znych
danych, np. odlegtosé¢,
czas, temperatura.

Czujnik temperatury
Wodoodporny,

uzywany w ekspery-
mentach fizycznych.

Potencjometr.

Moze by¢ uzywany do
sterowania réznymi
elementami robota, np:
ramie, chwytak, jasno$é
wyswietlacza, predkos¢
silnika itp.

Czujnik ruchu PIR.
Wykrywa ruch w
promieniu do 6m.
Uzywany np. w
systemach
alarmowych.

Joystick.

Uzywany do sterowania
ruchem robota lub jego
elementow.

Wiecej modutow:
http://www.trobot.pl/kategoria-produktu/elektronika/




