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Podlaczenie sterownika silnikow krokowych

A4988/A483

1. Podtaczenie czteroprzewodowego silnika bipolarnego

Nalezy potaczy¢:
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Rys. 1: Wyprowadzenia czteroprzewodowego silnika bipolarnego
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2. Podtaczenie szescioprzewodowego silnika unipolarnego
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Rys. 2: Wyprowadzenia szescioprzewodowego silnika unipolarnego.

Przewody nalezy podtgczyc tak jak w silniku bipolarnym. Wyprowadzenia A’ i B’ pozostawiamy
odtgczone. W sterowaniu bipolarnym nie sg one potrzebne

3. Podtaczenie oSmioprzewodowego silnika unipolarnego
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Rys. 3: Wyprowadzenia osmioprzewodowego silnika unipolarnego
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Silnik posiada dwie cewki na faze, wyprowadzenia dajg bezposredni dostep do kazdej z nich. W
przypadku sterowania bipolarnego cewki mozna podtaczyé szeregowo lub réwnolegle. Wybierajac
sposdb réownlogty zmniejszamy indukcyjnosé cewki. Zalecamy podfaczenie szeregowe.

Podfaczenie rownolegte:
o A i C'— wyjscie 1A
e A’i C — wyjscie 1B
e B i D'— wyjscie 2A
e B’i D — wyjscie 2B
Podiaczenie szeregowe:
e wyprowadzenie A’ nalezy pofaczyé z C’

e wyprowadzenie B’ nalezy potgczy¢ z D’
e A CBD nalezy podtaczy¢ tak jak w silniku bipolarnym



